
 
УЧЕБНЫЙ ПЛАН ПРОГРАММЫ ПОВЫШЕНИЯ КВАЛИФИКАЦИИ 

«МЕХАТРОННЫЕ И РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЕ МОДУЛИ И СИСТЕМЫ» 
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Модуль 1. Основные понятия 

и классификация 

мехатронных и 

робототехнических модулей и 

систем 

3 3 3 – 3 3 – – – 

Тема 1.1. Общие понятия о 

мехатронике и робототехнике. 

Основные направления развития 

мехатронных и 

робототехнических систем 

2 2 2 – 2 2 – – – 

Тема 1.2. Структурная и 

кинематическая классификация 

робототехнических комплексов 

1 1 1 – 1 1 – – – 

Модуль 2. Кинематика 

манипулятора 
11 11 7 4 11 7 4 – – 

Тема 2.1. Кинематика 

манипуляторов. Базовые 

сведения и основные понятия 

1 1 1 – 1 1 – – – 

Тема 2.2. Система координат. 

Определение параметров 

Денавита-Хартенберга 

2 2 1 1 2 1 1 – – 

Тема 2.3. Прямая задача 

кинематики 
4 4 2 2 4 2 2 – – 
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Тема 2.4. Матричные 

однородные преобразования  
1 1 1 – 1 1 – – – 

Тема 2.5. Обратная задача 

кинематики 
3 3 2 1 3 2 1 – – 

Итоговая аттестация 2 1 – – 1 – – 1 – 

Итого 16 15 10 4 15 10 4 1 – 

 

 
 


